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͍ʽ ∂ Ῥ ꜛ ᴟ ›кЩАЕЄІГЭ

͎ʽ ∂ Ῥ ›кЩАЕЄІГЭ

͏ʽТжϱ έ Ῥ ›кЩАЕЄІГЭ

͐ʽԁ Ῥ ›кЩАЕЄІГЭ

͑ʽ ◄ Ῥ ›кЩАЕЄІГЭ

͒ʽ Ῥ χ  кЩТйꜛ ᴟ

͓ʽДЅЌиБϱрχᾝ ֫ τΰΪθᵫ

ỄỆ

ʾάϦϘπᵫ ΰθкЩАЕЄІГЭϬ τϵрМрІ
ʾ ∂Ῥ π►Πϥ͖ͧ͢ЄІГЭʺ ʺКϻ кЩ ṛᵫ
ʾάϦϣϬ ›ΰθᶆ ›кЩАЕЄІГЭᵫ
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͍ʽ ∂ Ῥ ›кЩАЕЄІГЭᵫ ʺᾝ
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͑ʽ ◄ Ῥ ›кЩАЕЄІГЭ

͏ʽТжϱ έ Ῥ ›кЩАЕЄІГЭ
(Тжϱ ʺ ʺ ӱ∏ʺ ӱ∏ʺ כּ ˣ

ṕ Ṗ

͒ʽ  кЩТйꜛ ᴟ

͓ʽДЅЌиБϱрχᾝ ֫ τΰΪθᵫ

ṕ Ṗ

͎ʽ ∂ Ῥ ꜛ ᴟ ›кЩАЕЄІГЭᵫ ʺϵрМрІ

ṕ Ṗ

ṕ Ṗ ṕ Ṗ

ṕ Ṗ
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Kobot
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͍ʽ ∂ Ῥ ›кЩАЕЄІГЭᵫ ʺᾝ

ДзЯ

ӱ∏кЩАЕЄІГЭ
⁭ϙ кЩАЕЄІГЭ
AI ӡᾁ₰
Ṁ ᴟЄІГЭ
ϹІ Ḋ ἷЕАФЄ˔ж˔
ˢ ʺ ∂ˣӱ∏кЩАЕЄІГЭ
כּ EVὊ ᾫϒ ͖ͧ͢



∂Ộᵦ χ♯ϙρΰοʺάϦϘπкЩАЕᴟ Υϕϖ͌πΚμθ

∂ Ῥ χкЩАЕᴟτ ϙϘβʻάϦϘπχкЩТйⱧỘπᵫ

ήϦθкЩАЕЄІГЭἪχᵠ τᴥΠʺ θτ⁭ϙ кЩАЕЄІ

ГЭʺ כּ кЩАЕЄІГЭχкЩАЕЄІГЭϬᵫ ΰʺάϦϣϬ

›ΰʺỘᵦχṛ ρσϥ ∂ “ ›кЩАЕЄІГЭϬ  ʺ

χזּꜛ ▀ ΰ ρρϜτʺỘᵦϒχкЩАЕЄІГЭ ẉτ‟ᾅβϥ

θϛʺ ∂ Ῥ ›кЩАЕЄІГЭᵫ τ︡Ϥ ϙϘβʻ

ỄỆ



ӱ∏
кЩАЕ

Кϻ
кЩАЕ кЩАЕ

AI ӡᾁ₰
ϹІ Ḋ

ЕАФЄ˔ж˔
ӱ∏

кЩАЕ
כּ
͖ͧ͢
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ᾛ ḹᾚЊ
̔ SIer Closer

ỄḰ

ểḰ

ễḰ

VFoot Print 80cm x 43cm
V 201cm

V1200Ή
V D AI

ʥὑ◐ ᾍꜘ

V

VROS2˿  ›ḹ ᾚЊ 11

3D AI
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ѵ ̂ ḹᾚЊ
̔ SIer Kobot

ỄḰ

ểḰ

ễḰ

V Ҳ͑

V

Vѵ ὑ ̂
V ʣ ὦᶅ
V 1200Ή

12 ›ḹ ᾚЊ

Ộᵦ
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ᴜ̬ ḹᾚЊ
̔ SIer

ỄḰ

ểḰ

VFoot Print
V

Vὦᶅ ˆ Е 1mm

 ›ḹ ᾚЊ
13

ỄḰ

V Ή
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ὦᶅ ӓ ḹᾚЊ
̔ SIer ʢ ›

ểḰ

ỄḰ

VMAX3000Ή ὦᶅ ӓ
V ὦᶅ ᾍꜘ
V ҧ ׄʣ
Vὦᶅ Ҋ
V˲ ҧ

V ӓ ♥
ҧ ׄʣ

14›ḹ ᾚЊ
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ᾛḌ ḹᾚЊ
̔ SIer ᾌ῎ ›

ỄḰ

ểḰ

V ̱
♫ ӭѝ̊ʤ

V Ή
V Ἥ ̊ʤ

 ›ḹ ᾚЊ
 ›ḹ ᾚЊ

15

ễḰ

V

̂ₑ ρʥ

Ộᵦ
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ᴜ ╓► ḹᾚЊ
̔ SIer

ỄḰ

ểḰ

ễḰ

V Ӵ ὑ
ὦᶅ ᾍꜘ

V

V ὦᶅ

V ʣ ᴜ
V1200Ή

16

 ›ḹ ᾚЊ



ְ EV л ↕ ḹᾚЊ
̔ ל

SIer GE

ỄḰ

ểḰ

ễḰ

V ӭ ᴜ ἧ
VẎ♄ ▌
VAMR AGV ̬ ↓

V Ҳ ў ֯

V ↓Ẁӓᾍꜘ
Vл ↕К⅛ ᾍꜘ

 ›ḹ ᾚЊ
ל  ›ḹ ᾚЊ

Ộᵦ
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͎ʽ ∂ Ῥ ꜛ ᴟ
›кЩАЕЄІГЭᵫ ʺϵрМрІ

ЫАϼІНзв ᵤ

ṀằẚкЩАЕ
ṛᵫ ∂ кЩАЕЄІГЭ
∂ кЩАЕЄІГЭᵠ

AI ӡᾁ₰
ЕАФЄ˔ж˔



͎͍ ʺỘᵦ χ ∂ кЩАЕˢDelibot 1.0ˣχᵫ ʺᾝ Τϣ
͎ ᾝ π֫ם ΰʺ ˑσкЩТйϯϱДϯʺᾝ Υ ᶎτσμοΦ
θʻ₈ ψʺάϦϣχϯϱДϯʺ τ ΰοχЊзв˔Єдр  Ϭᾁ
βϥӮʺᴞṜ͏‮ χᾆẕᵫ Ϭ“ΜʺάϦϘπ  ΰοΦθ ∂ ›Є
ІГЭτϱрФзЮрГ˔Єдрΰʺ ∂ ꜛ ᴟ ›кЩАЕЄІ
ГЭϬḁ ήδϥρρϜτʺ┌ ᵫ ΰθ ∂ кЩАЕDelibot 2.5Ϭᴅ
ᵫτ σ ὯϬ βϥθϛʺ Ͻи˔Фχ Ῥ τӱ ʺ֫ Ϭ♯ϙϥʻ

 ἷ‰ ʾ‰ ∂ кЩАЕЄІЭˢS1ˣᵫ

 Delibot 2.5ᵠ ʺϽи˔ФῬ ˢДзϸ ˣӱ ֫

 Delibot 1.0ᵠ

ỄỆ



̂

Ởể

AIᴜ̬
ʥὑ
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ễḰ

ểḰ

ỆḰ

V1200

V ˲ѝ ְ

V

̂
SIer

᷀ ʫ̈ ʴ

ỄḰ

V ̊К
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ỄḰ

ểḰ

ễḰ

V ᾍꜘ
2025₴2

V ְ 1.2 x0.6m
♫ 1/4

V ˲ѝ ְ

V

̂ ḹᾚЊ
̔ ᴜSIer

ᴜ ›ḹ ᾚЊ
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͏ʽТжϱ έ Ῥ ›кЩАЕЄІГЭ

ЅарЩзϯ

 ᶐМрЖᶨ ᴂ
Тжϱ έ кЩАЕЄІГЭ

 ˢ ʺ ∂ˣӱ∏ ӱ∏
кЩАЕЄІГЭ
ᴻ ϒ כּ ͖ͧ͢



┌ χⱧỘπʺ ϒχӱ∏ʺ χ ϒχӱ∏χӮχкЩАЕЄІГЭכּ

ᵫ ρᾝ ϬםᾝΰθΥʺ₈ ψʺЦиЕЀрЦϯ Ϭ Ϧϥ Ṁ

ϒχᶆ ἇ∙χ Ϭ“ΞкЩАЕЄІГЭχᵫ ʾ ρʺAMR τϢϥ כּ

χ ᴻ ϒχ  χꜛ ᴟϬ“Μʺ Ῥ ›кЩАЕЄІГЭρ

ΰοʺ Ῥ χṛ ρσϥ ›кЩАЕЄІГЭϬ  βϥʻϘθʺ

кЩАЕἇ∙ кЩАЕЄІГЭχᴶ Ϭ Ϋʺ ῬкЩАЕτβϥ

θϛʺТжϱῬ τΣΪϥ Тжϱχ βϥṐ ϜⱱνάρϬᾁ β

ϥʻ

ỄỆ



FingerVision

Ԍ ֩ ᴦᴺץ

Å ֛ԓ֢֥ԑӄ ֽ֢ Ԇ ו Ԛ׆

Ҧ ᴦᴺץόᴄᴾᴔᴂӄ ύ ֩

ό ֢ ׆Ԇ֡֒ו ֩ ύ

млл ו ֔



ẉᴜ ᾍꜘ ЊЗ ̂ ḹᾚЊ
̔ SIer FingerVision

ỄḰ

ểḰ

ễḰ

V Њ Е ̂ Д
ₑ ѫ ϐ Ẏӓ
V֯ ╛

V ṑʤ ̸

V ᾍ

V ϐ Ẏӓ
Е ὑ

 ᾚЊ
ֿ ˘њ

26

╓► ̂ Њ
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ᴜ ╓► Ҳ ḹᾚЊ
̔ SIer FAMS

ỄḰ

ểḰ

ễḰ

V Ӵ ὑ ὦᶅ ᾍꜘ
V ֝ α

V ְ ʝ
V

V ʣ ᴜ
V ὑ ְ

 ᾚЊ
27

Ộᵦ



ְ ї ḹ ḹᾚЊ
̔

SIer GE

ỄḰ

ểḰ

ễḰ

V ӭ ᴜ ἧ
VAMR AGV ̬ ↓

VVisual SLAM ↓ ʣ ẏ˝Ṣ
ⱪ ρ

V ὑ ї ḹ ♣
Vְ Ҳ ў ֯

 ᾚЊ
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͐ʽԁ Ῥ ›кЩАЕЄІГЭ

Пжϱ

 ᶐМрЖᶨ ᴂ кЩАЕЄІГЭ
 ‰ кЩАЕЄІГЭ



┌ ᵫ ΰθ ᶐМрЖ кЩАЕЄІГЭϬᵠ ʺ Ϭ“ΞρρϜτʺ

‰ кЩАЕЄІГЭρϬ Ὣΰʺԁ Ῥ ›кЩАЕЄ

ІГЭϬ  βϥʻ

ᶐМрЖ кЩАЕЄІГЭτΣΜοψʺ ᴂπΦϥἇ∙χ Ϭ┌

ᾝΰθ͎ם ΤϣʺΩ Ќ˔ϿАЕπΚϥˮ100 ˯ ᴂχםᾝτΰΪοʺ

Ṑ ρ֫ χ τΣΪϥϵрМрІϬ“ΞʻӌΞἇ∙ψʺ ˢᾖ χ Φ

ήʺἹʺᴛ ʾד ʺ ›ΜʺГϼІЎа ˣΥΚϘϤτϜ Ψʺᵫ ᾕϵр

ЅИϯΥкЩАЕЄІГЭχОжЮ˔Ќ Ϟ Ϭ“μοΜϥΥʺг˔

Ѓ˔ḼỘ Υˮᾝ ᾝ χ ˯ΥםᾝπΦϥϢΞσϯ˔ϺГϼЎаʺUIʺ֫

ФкЈІϬ ὓʾ  βϥʻ

ỄỆ
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ẉᴜ ᾍꜘ╓► ̂ ḹᾚЊ
̔ SIer FingerVision

ỄḰ

ểḰ

ễḰ

V ѰⱣ
↓

V ẉᴜ ᾍꜘ
V ᾍꜘ
V D AI ᾍꜘ

V Е ὑ
V ᾍꜘ Ẏʡẑ

FingerVision

 ╓►›ḹ ᾚЊ 31
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ᾍꜘ
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╓► ̂ ḹᾚЊ
̔ SIer Kobot

ỄḰ

ểḰ

ễḰ

Vᴜ Ẁ ֝ Ӵ
V Њ α

V ֿ ̂
VMAX Ή ̂

ᾎֶ ᾍ ὑ

V

V ᾍꜘ Ẏʡẑ
V Е

╓►›ḹ ᾚЊ

33
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͑ʽ ◄ Ῥ ›кЩАЕЄІГЭ

Ш˔ЭДзϸ

ᶐМрЖᶨ
᷊Φ ◄ кЩАЕЄІГЭ
‰ кЩАЕЄІГЭ



┌ ʺ МрЖϬ Μθ‰ кЩАЕЄІГЭρ ᶐМрЖϬ

Μθ кЩАЕЄІГЭϬᵫ ʺ זּ Ῥ χ ◄ Ῥ

τ ΰθΥʺϘιʺ кЩАЕЄІГЭχ Ὣᴶ ΥπΦοΣϣγʺ

σ῟ᴮΥποΜσΜʻ₈ ψʺ ◄ Ῥ ›кЩАЕЄІГ

ЭϬםᾝβϥθϛʺ ᶐМрЖ кЩАЕЄІГЭτм˔ϼπΚϥ

ϸАЕ᷊ΦγΰϬ ằβϥϸАЕТϰ˔Ѝ˔χᵠ ρʺ‰ кЩА

ЕЄІГЭχ ᴂ ∙ Ϭ ΫʺСАϺрϽχ Ϭ Ϋϥᵫ Ϭ“Ξρρ

Ϝτʺ кЩАЕЄІГЭϬ Ὣΰθ ◄ Ῥ ›кЩАЕЄІГ

ЭϬᵫ βϥʻ

ỄỆ



ᶐМрЖ᷊Φ ◄ кЩАЕЄІГЭ ‰ ΜσϤ ◄ кЩАЕЄІГЭ

◄ Ῥ ›кЩАЕЄІГЭ
Ш˔ЭДзϸ Ῥ

Ộᵦ
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⁵ ᾎֶ ̂ ḹᾚЊ
̔ SIer FingerVision

ỄḰ ṧ

ểḰ

ễḰ

V ̂ Ҳӓ
V ⁵ ᾎֶ ʱ

OK

V ⁵ ᾎֶ ᾍꜘ
V Ήֿ ̂ ᾍꜘ

V ְ
V ᾍꜘ Ẏʡẑ

 ╓►›ḹ ᾚЊ
37
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╓► ̂ ḹᾚЊ
̔ SIer Kobot

ỄḰ

ểḰ

ễḰ

Vᴜ Ẁ ֝ Ӵ
V Њ α

V ֿ ̂
VMAX Ή ̂

ᾎֶ ᾍ ὑ

V

V ᾍꜘ Ẏʡẑ
V Е 38 ╓►›ḹ ᾚЊ
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